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1 Czesé ogolna

1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

PROJEKT BUDOWLANO - WYKONAWCZY ROZBUDOWY | PRZEBUD®/Y BU-
DYNKU UZYTECZNOSCI PUBLICZNEJ O FUNKCJI MUZEUM WRAZ Z ZAGO-
SPODAROWANIEM TERENU ORAZ NIEZBDNA INFRASTRUKTURA TECH-
NICZNA W RAMACH ZADANIA INWESTYCYJNEGO "MODERNIZACJA BUDWN-
KU NR 59 NA POTRZEBY ODDZIALU ZAMIEJSCOWEGO MUZEUMSIL PO-
WIETRZNYCH W KOSZALINIE", adres inwestycji: ul. Weka Polskiego, dz. nr 398/3;
Koszalin zjazd z dziatki drogowej 397 (ul. Wojskal$kiego) infrastruktura w dziatkach:
398/3, 398/4, dr.397. Instalacje teletechniczne.

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdagych sk w specyfikacji obejmuje wszystkie czyriitomajace na celu wyko-
nanie instalacji elektrycznyctewrgtrznych

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia azane z wykonaniem instalacji elektrycznych ze-
wnetrznych i obejmuje:

* Wymagania dotycxe wiaciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich przecho-
wywania, transportu i skladowania,

* Wymagania dotycce sprztu i maszyn,

* Wymagania dotyce srodkow transportu,

* Wymagania dotycze wykonania robét budowlanych,

* Wymagania zwizane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

Organizacja robot budowlanych

Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowadzizj¢ lokalm oraz :

» Zapozna si¢ z miejscami, w ktérychdala wykonywane prace okflne w umowie i zbadaich
dostpnasé;

* Zapozna sig z ogélnymi warunkami realizacji robot, a w szcdegéci z potazeniem i wymia-
rami pomieszczg warunkami utrzymania sptu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nigdhie mogt powotywa sig na niedostatecarznajomdé
miejsca realizacji robo6t lub zty dest do pomieszczew celuzadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robdt, Wykonawca wyznaczy wpianego Kierownika Robo6t. Kierownik
Robot [zdzie jako jedyny bdzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawepisoéw w
dzienniku budowy.
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Kierownik Robét kdzie odpowiedzialny za:
- bezpieczéstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysipienia do rob6t Wykonawca przedadane personalne Kierownika Ro-
b6t wraz z kopi uprawnié.

Zabezpieczanie interesOw 0s0b trzecich

Wykonawca musi zadlbaaby podczas wykonywanych prac nie doszio do zania interesow
0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny zagirzeganie obowkujacych przepiséw oraz
powinien zapewti ochrore wkasndgci publicznej i prywatnej.

Ochronasrodowiska

Wykonawca musi podejmowawnszystkie niezédne dziatania, aby stosodaie do przepisow i
normatywéw z zakresu ochrodgyodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Paglavyko-
nywania robét budowlanych wykonawca bezwdgie musi uniké szkodliwych dziata, szcze-
goOlnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wadchtgwych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlarodowiska i otoczenia czynnikow.

Warunki bezpieczstwa pracy

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpidezedasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpiechezwiazanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si bezwzgédnie stosowé& do postanowie Instrukcji Bezpieczigstwa oraz
wszelkich polece Kierownika Budowy zwizanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowizany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnieagadami sztuki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapisow wytycznychrtieznych odpowiadagych zakresowi zlece-
nia oraz aktow prawnych oboaziujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegétidrol-
skich Norm. W szczegélsoi wykonawca jest zobowkany wykluczy prag personelu w warun-
kach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i spetniajcych odpowiednich wymagasani-
tarnych.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty agéane z organizagjzaplecza dla wtasnych potrzeb oraz
zapewnia na whasny koszt wszelki®@dki mapce na celu prawidtowe i petne zabezpieczenie wy-
konanych przez siebie robdét.

Warunki dotyczce organizacji ruchu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportueratow, sprztu i narzdzi mu-
szy by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethimymagania wynikajce z obowi-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Matenmaewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantow@aprzewdz bez uszkodae z zachowaniem warunkéw bezpiesgiva pra-

cy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie obj  etym przedmiotem za-
mowienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne
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1.5 Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalazityesiv tej specyfikacji 8 zgodne albo rownowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpasdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2r.,
albo z okréleniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punkdéiesfiecyfikacji. Ro-
boty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obamijacych przepiséw, norm i instrukcji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek oboyzujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.

2 Wiasciwo sci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznajengioby, dla ktérych producent:

« dokonat oceny zgodioi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wgdilrelo-
nego systemu oceny zgodog

e posiada deklaracje zgodiodb CE - dokument wystawiony przez producenta i petdza-
jacy zgodné¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetniénigygch wymaga
rozporadzenia (rozporgzen).

e oznakowat wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materiatdw na budowie Wykongwzadstawi wszelkie wymagane doku-
menty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materiaty, ktére nie spelniaymogdéw tech-
nicznych okrélonych przez specyfikagj(np. materialy, ktére byly przechowywane niezgedni
zaleceniami producenta i zmienite $ch wtasndci) beda uznawane za materiaty nie odpowiada-
jace wymaganiom.

3 Wymagania szczego6towe dotycz gce sprz etu i maszyn do robét budowla-
nych

Sprzt i narzdzia, ktore bda wykorzystywane do wykonania prac elych ta specyfikacp musza
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane oknga przegiddom zgodnie z zalece-
niami producenta. Mugzspetnigd one wymogi BHP i bezpiec#stwa pracy. Nie wolno stosowa
sprztu, ktory nie spetnia powsgzych wymaga i nie wolno wykorzystywé& go niezgodnie z prze-
znaczeniem. Wykonawca jest zobarany do stosowania tylko takignodkéw transportu, ktére
nie wptyra niekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiatow.

4 Wymagania dotycz gce srodkow transportu

Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportuenatow, sprztu i narzdzi mu-
sz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spethimymagania wynikajce z obowi-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Matenmewaone takimisrodkami transpor-
tu powinny gwarantow@aprzewoz bez uszkodaeé z zachowaniem warunkéw bezpiefigiva pra-

cy.
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5 Wymagania dotycz gce wykonania roboét
Trasy instalacji elektrycznych

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebteghezkolizyjnie zinnymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna kyprzejrzysta, prosta i degtna dla prawidtowej konserwacji oraz re-
montéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniachigmogch i pionowych.

Montaz uchwytow i konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozaeltia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny bgamocowane do podta w sposob trwaty, uwzgldnia-
jacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich ddnstalacja bdzie pracowé, oraz sam rodzaj
instalacji.

Przegcia przezciany i stropy

Przepcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

a) wszystkie przdjcia obwodow instalacji elektrycznych prz&zany, stropy itp. musz
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

b) przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

c) przegcia pomedzy pomieszczeniami oxzdych atmosferach powinny byvykonywa-
ne w sposéb szczelny, zapewn®j nieprzedostawaniecsivyziewdw,

d) obwody instalacji elektrycznych przechadzprzez podtogi muazby¢ chronione do
wysokaici bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzenianaikod ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi nalestosowa rury stalowe, rury z tworzyw sztucz-
nych, korytka blaszane itp.

Monta sprztu, osprztu i opraw gwietleniowych

Sprzt i osprzt instalacyjny nalgy mocow& do podiga w sposéb trwaly zapewnigy mocne

i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania spetu i osprztu mog stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na
poditazu, przyspawane do stalowych elementow konstrukgjiovlanych lub przykicone do pod-
loza za pomog kotkéw isrub rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych. Uchwytyaki) dla
opraw zwieszakowych montowane w stropach zyateocowd& przez wkecanie w metalowy ko-
ek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszczansocowania hakéw za pompkotkdéw rozpo-
rowych z tworzywa sztucznego.

Zawieszenie opraw zawieszakowych powinno dimga¢ ruch wahadtowy oprawy.

Przewody opraw dwietleniowych naley taczy¢ z przewodami wypustéw za pomoaiaczy
swiecznikowych.

Podejcie do odbiornikow

Podejcia instalacji elektrycznych do odbiornikédw natewykonywa w miejscach bezkolizyj-
nych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

Uktadanie przewodow

Ukladanie rur
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Rury naley uktad& na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytadzonych w podia.
Konce rur przed patzeniem powinny by pozbawione ostrych krazi. Zaleznie od przygtej
technologii montau i rodzaju tworzywasdczenie rur ze saboraz sprgtem i osprztem naley
wykonywa: przez:

— wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym ustnaniem paiczen,

— wkrecanie nagwintowanych Kkaow rur,

— wkrecanie nagrzanych kaow rur.

Luki na rurach naley wykonywa tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczalo lie-
wnetrznejsrednicy. Promig giecia powinien zapewnéswobodne weiganie przewodow.

Cata instalacja rurowa powinnadwykonana ze spadkiem 0.1% aby utiwi ¢ odprowadzenie
wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabraiiaikladania rur z wagnietymi w nie prze-
wodami.

Wcigganie przewodoéw

Przed przysipieniem do wcigania przewodéw natg sprawdzé prawidtowaé wykonanego ru-
rowania, zamocowania sgtm i osprztu, jego padczer z rurami oraz przelotowe.

Wciaganie przewodow natg wykona za pomog specjalnego ospgil montaowego. Nie wolno
do tego celu stosowgrzewodow, ktére piniej zostan uzyte w instalacji. faczenie przewodow
wykonat wg wczéniej opisanych zasad.

Wykonanie instalacji podtynkowej
Wykonanie instalacji p/t wymagdedzie:
e ulozenia przewodéw izainstalowania osgtz przed wykonaniem tynkowania.

W przypadku wykonywania instalacji na istaigych scianach nieztdne kedzie wykucie
odpowiednich bruzd pod przewod$iépych wrek pod ospret oraz ich zatynkowanie.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej malprzewody i kable uszczeliav osprzcie oraz

aparatach za pomgdtawnikow.

Srednica gtowicy i otworu uszczelnigiego piefcienia powinna b§ dostosowana dérednicy

zewretrznej przewodu lub kabla.

Po dokeceniu diawic zaleca sidodatkowe uszczelnienie ich za pomadpowiednich uszczel-

nien.

tqczenie przewodéw

W instalacjach elektrycznych winzowych hczenia przewoddéw natg dokonywa& w sprzcie
i osprzcie instalacyjnym iw odbiornikach. Nie wolno stesd polczer skrcanych.
W przypadku gdy odbiorniki elektryczne majyprowadzone fabrycznie na zeatwrz przewody,
a samo ich podtzenie do instalacji nie zostalo opracowane w poge sposéb podézenia nale-
zy uzgodné z projektantem lub kompetentnym przedstawicielemriera.

Przewody musgby¢ utozone swobodnie i nie madoy¢ naraone na naaigi i dodatkowe napr
zenia. Do danego zacisku najeprzylaczye przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczdla
jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktérych pabws przylaczone za pomacoczek, po-
miedzy oczkiem a naktka oraz pomidzy oczkami powinny znajdowasic podktadki metalowe
zabezpieczone przed korazj sposéb umdiwiajacy przeptyw padu. Diugaé odizolowanejzyty
przewodu powinna zapewigrawidtowe przyiczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu niezenpowodowa uszkodzé mechanicznych.
W przypadku stosowaniayt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien adzi warstwy

cyny.
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Konce przewoddéw miedzianychzgtami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpmne
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleeazastosowanie tulejek zamiast cynowania)

Przylgczanie odbiornikéw

Miejsca pohczer zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinnyébgtoktadnie oczyszczone.
Samo paczenie musi by wykonane wsposéb pewny, pod wagm elektrycznym

i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabiesitgrdocisku, korozj itp.

Polczenia mog by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zadgci od konstrukcji od-

biornika i warunkoéw technologicznych. Pragtenia sztywne natg wykonywa w rurach sztyw-

nych wprowadzonych bezgrednio do odbiornikéw oraz przewodami kabelkowyrkablami.

Instalacja Domofonowa

Wejscie na obiekt maiwe jest poprzez bragwejsciowe dla pieszych. Bramy wiejowe wyposa-
zone g w domofon i rygiel, unifon komunikacyjny znajdugie pomieszczeniu 0.5 (kasa/kiosk).
Dodatkowo poprzez instalacflomofonow istnieje maliwos¢ zdalnego zwolnienia rygla w tripo-
dzie.

Szczegotowy schemat zgodnie zagabnymi rzutami i rysunkami.

Instalacja SSWIN

System Sygnalizacji Wkamania i Napadu (SSWiN) pesttawem elektronicznych adzen, stuza-
cych do przekazywania kryterium alarmu w przypadkamania i napadu. Proponuje siystem
oparty na centrali PC1832 lub rownawg. Jest to centrala spetriaf wymagania stawiane sys-
temom GRID II, dla obiektow muzealnych. Wyp#saa zostata we wbudowany komunikator tele-
foniczny z funkcg monitoringu, powiadamiania glosowego i zdalnegowavania. Centrala oczy-
wiscie posiada port RS23Zywany do jej programowania jak i pozwaley monitorow& obiekt
za pomog podhczonego PC z programem (dodatkowa opcja). Do demagpomoa magistrali
zostam podhczone manipulatory wyposane w wywietlacze LCD.

Proponowany system jest w pelni skalowalny i w pegku stwierdzenia takiej koniecZico
mozna go rozbudow@o kolejne elementy. Centeabystemu projektuje siumiesci¢c w pomiesz-
czeniu szatni.

Przy projektowaniu SSWiN zatono:

- catodobowg obecné¢ personelu ochrony fizycznej na terenie obiektu

- techniczna ochrona powinna zapeivochrorg wszystkich pomieszcse

System naley wyposay¢ w baterie akumulatoréw podtrzymgjch jego dziatanie.

Szczegotowe parametry i warunki pracy centrali odspawie DTR producenta (w zakeniu).
Manipulatory montowawewratrz chronionych stref, na wysoé@ 1,4m od posadzki. Kontaktro-
ny naley montowa od strony chronionej strefy, na futrynie w goroggsci drzwi (na okoto 2/3
szerokéci od strony zawiasu).

Czujki podczerwieni montowana wysokéci 2,4m (od powierzchni posadzki). Najezachowa
jednakowe wysokii dla kazdego pomieszczenia.

Sygnalizatory optyczno-akustyczne rigleainstalowa na zewntrz, na wysokéci min. 3m, jed-
nak nie wyej niz 5m (ze wzgidu na utrudnios konserwadgj).

Centrat nalezy zamontowda na wysokéci 1,7m (liczac do dolnej krawdzi obudowy).

4.1 Zasilanie systemu SSWiN

Jako zasilanie podstawowe projektuje zasilanie napiciem 230V/50Hz z wydzielonego, ozna-
czonego pola tablicy elektrycznej (szczegoty w gkoje instalacji elektrycznych). Maksymalny
pobor mocy nie przekroczy 300W. Wgknik naley zabezpieczy przed mimowolnym (lub celo-
wym) wytaczeniem (np. przez plombowanie).

Zasilanie rezerwowe przewidziano z akumulatora bsizgowego. System nale wyposay¢ w
baterie akumulatoréw podtrzymgjych jego dziatanie. w stanie czuwania (bez alarpmagz 30h
oraz do 15minut w stanie wzbudzenia (w stanie alqrm
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Przyjmuje s¢ taki dobor akumulatorow aby system dziatat przézy8dzin czuwania oraz 15 mi-
nut alarmu bez zasilania 230V. Jako zasilanie veaee centrali przyjmuj sie obudowe z akumu-
latorem i zasilaczem impulsowym 1,2A.

4.2 Podziat na strefy

Ze wzgkdu na podziat funkcjonalny i nawosci komunikacyjne, przewiduje gpodziat na stre-
fy. Szczegoly zgodnie ze schematem i rzutami.

4.3 Okablowanie systemu

Przewody nalgy prowadzé po trasach wyznaczonych na rzutach poszczegélkgotlygnacji, z
zachowaniem przepisowych odlegtood innych instalacji (o ile to natiwe min. 30cm od pozo-
statych instalacji). Wszystkie trasy nafeschowa pod tynkiem (wewstrz obiektu jak i na ze-
wnatrz). Wszystkie trasy poziome znajdcg st w ciagach komunikacyjnych lub na zewtre
obiektu, naley prowadzé w rurach gtadkich PVC koloru biatego o przekropbdanym do iléci
prowadzonych przewodow, w pomieszczeniach b@ggmio pod sufitem. Zégia do uradzen
naleey wykona& podtynkowo prowadg przewody w rurkach z PVC 16. Pomijajprzegcia
przezsciany, dopuszcza gizamiar rurek PVC na rury gikie typu PESZEL o wytrzymatgoi
min. 300N. Zaréwno rury PVC twarde jak ktkiej powinny by rurami nierozprzestrzenigjymi
ptomien.

W miejscach gdzie nie ma miwosci prowadzenia przewodow pod tynkiem, riglge ukltada w
biatym korytku natynkowym o rozmiarze odpowiednimitbsci przewodow.

Dopuszcza giwprowadzenie zmian prowadzenia tras kablowych, watlinkiem wykonania do-
kumentacji powykonawczej.

Nie dopuszcza sinatomiastdczenia przewoddw i kabli poza elementami iadzeniami systemu.
Dla podhczenia linii telefonicznej zaprojektowano przewdakSY2x2x0,5mmz2.

Linie sygnalizatoréw optyczno-akustycznych mglgprowadzé kablem YTKSY 4x2x0,75mmz2.
Manipulatory naley taczy¢ z centrad za pomog przewodow YTDY 6x0,5mmz2. Ekspandery nale-
zy taczy¢ z centrad z pomoag przewoddéw YTDY 6x0,5mm?2 - do kdego osobna podwajna linia.
Ze wzgkdu na niewielkie odlegkzi miedzy uradzeniami zaleca sizasilanie czujek bezpaednio
Z centrali za pomac2 ostatnicteyt przewodu uktadanego do ekspanderow. Dla czu|Bkralezy
przewidzi€é okablowanie przewodami YTDY 6x0,5mm2. Dla kontakibw mana zastosowa
przewody YTDY 4x0,5mmz,

Dodatkowo dla podkzenia komputera z programem monitgeyim (opcja) nalgy z centrali do
miejsca jego posadowienia @ czterozytlowa magistrat przewodem UTP 4x2x0,5mm2. Prze-
wody naley uktad& podtynkowo, a przégia przezciany w rurkach ostonowych RB.

Po utazeniu przewodow, a przed uruchomieniem instaladgayawykona badania polegage na
wykonaniu sprawdzenia:

poprawndci polczen,

wlasciwej numeracji elementow i ich rozmieszczenia,

adresowania i oznakowania linii dozorowych,

pomiardéw rezystancji linii dozorowych,

pomiaréw skuteczrimi uziemienia centrali,

4.4 Zalecenia eksploatacyjne

Zaleca si, aby system byt konserwowany przez uprawnionegbni&a zgodnie z wymaganiami
dotyczicymi systemu alarmowego firmy Satel. Podczagl&pokresowej konserwacji najewy-
kona nastpujace czynnéci:

-sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocdavaatego wyposaenia i uradzen na podsta-
wie dokumentacji technicznej,

-sprawdzenie poprawla dziatania wszystkich czujekadznie z urzdzeniami uruchamianymi
recznie,

-sprawdzenie zgodldoi z wymaganiami wszystkich pmizea gietkich,

-sprawdzenie czy zasilacze gtéwne i rezerwowe paa sprawne,

-sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z pae producenta instalacji alarmowych,
-sprawdzenie czy system alarmowy jest catkowicitamie gotowéci do pracy.

Zaleca si:

-nadanie odibnego kodu dogpowego dla kadego uytkownika,
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-nadawanie kodow dagiu do poszczegdlnych stref tylko i vgknie osobom do tego uprawnio-
nym.

Instalacja CCTV

Instalacg CCTV projektuje si w oparciu o rejestratory oraz klasyczne kamery mgrane koput-
kowe i zewnrtrzne w obudowach z grzatk wentylatorem z czujnikami ruchu i fwietlaczami IR.
Parametry tech. Kamer:

Kamera IP koputkowa: NVIP-2DN2103D/IR-2P:

Kamera IP dzi#/noc, z dwietlaczem IR, 2MPX, 1/2.8" CMOS, maks. rozdzielkszd-ull HD
1920x1080 do 30Kl/s; OIx (wtzony IR), funkcje: DSS, DNR, DPC*, obiektyw motowom x3:
f=3~9 mm (F1.2~F2.1) z automatycznie sterogvagniskow i ostrccia , dwa strumienie wideo,
kompresja H.264 lub/i MJPEG, sptawa detekcja ruchu, email alarmowy, zapis na kaBD i
serwerze FTP, zasilanie PoE, 24VAC,

Najwazniejsze cechy

* rozdzielczé¢ 2 MPX (FULL HD)

« funkcja dzié/noc - filtr IR

e czutas¢ od 0.02 Ix (0 Ix z wgczonym IR)

« obiektyw ze zdalnie sterowangniskows, i ostracia,

zoom optyczny x3,f=3 ~ 9 mm/F=1.2~2.7

e odwietlacz IR, zasig do 25 m

« obstuga kart pamaci

Kamera IP koputkowa: NVIP-5DN2021D/IR-2P

Kamera IP koputkowa z obiektywem ,rybie oko” , 3PX, CMOS, 1/2.5", éwietlacz IR, zasig
do 5m, 0.2 Ix/[F=2.8 - tryb kolorowy (DSS), 0.02Ax2.8 - tryb czarno-biaty (DSS), 0 Ix (IR avt
czony), DSS, WDR, DNR, obiektyw f=1.05 mm/F=2.8,KI& dla 2592 x 1944,15 kl/s dla 2048 x
1536, 25 kl/s dla pozostatych rozdzielézip 4 strumienie, 5 stref prywatnosci, pre/postrala
gniazdo na karty SD, we/wy audio, wbudowanny mikndfitasnik , 1/1 we/wy alarmowe, PoE, 12
VDC/24 VAC, -10°C ~ 50°C

Najwazniejsze cechy

« Mechaniczny filtr podczerwieni

* Mozliwos¢ pracy w podczerwieni

* Rozdzielczé¢ przetwornika: 5.0 megapiksela

e Czutas¢: od 0.02 Ix/F=1.2 (0 Ix przy wtzonym dwietlaczu IR)

» Szeroki zakres dynamiki (WDR) - funkcja poprawéa jaké¢ obrazu dla rénych poziomow
oswietlenia sceny

* Wydtuzony czas ekspozycji (DSS)

« Cyfrowa redukcja szumu (DNR)

 Typ obiektywu rybie oko, f=1.05 mm

« Whbudowany éwietlacz podczerwieni - 6 diod LED

« 5 stref prywatngci

« 1 wefcie i 1 wygcie alarmowe

* Whbudowany webserwer: kompresja i transmisja pstgzwideo i audio

e W czasie rzeczywistym

« Kompresja H.264 lub M-JPEG

» Rozdzielczé¢ przetwarzania wideo: -2592 x 1944 -2048 x 1536 @G2% -1920 x 1080 (Full
HD), -1280 x 1024 (SXGA), -1280 x 720 (HD), -1024&8 (XGA), -800 x 600 (SVGA), -720 x
576 (D1), -640 x 480 (VGA), -352 x 288 (CIF)

« Praca w trybie czterostrumieniowym - #liwos$¢ definiowania kompresji, rozdzielcaw, pred-
kosci i jakosci dla

kazdego strumienia

 Przesylanie wideo w standardzie RTP/RTSP

* Funkcje przed-alarmu i po-alarmu - nagrywanieamiav formacie AVI

* Funkcja harmonogramu

« Sprztowa detekcja ruchu
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« Dwukierunkowa transmisja audio

» Obstuga kart micro SD/SDHC

* Mozliwosé szerokiego definiowania reakcji systemu na zdaszalarmowe: e-mail z zadzni-
kiem, zapis pliku na

serwer FTP, wyzwolenie w§gia alarmowego, zapis pliku na karhicro SD/SDHC, powiadomie-
nie http

* Oprogramowanie: NMS (NOVUS MANAGEMENT SYSTEM) edejestracji wideo, podgiiu
.Nazywao”, odtwarzania oraz zdalnej konfiguracji adzen wideo IP

« Zasilanie: 12 VDC/24 VAC/PoE (Power over Ethejnet

kamera typu: NVIP-2DN3001H/IRH-2P/GO

Kamera IP dzig/noc, z dwietlaczem IR i grzalkw obudowie IP66, 2MPX, 1/2.8" CMOS, maks.
rozdzielczé¢ Full HD 1920x1080 do 30kl/s; OIx (ad¢zony IR), funkcje: DSS, DNR, DPC*,
obiektyw motor zoom x3: f=3~9 mm (F1.2~F2.1) z andbycznie sterowanogniskowy i ostro-
cia , dwa strumienie wideo, kompresja H.264 lub/i M@ EBprztowa detekcja ruchu, email
alarmowy, zapis na karcie SD i serwerze FrBdnica obudowy, zasilanie PoE, 24VAC, tempera-
tura pracy od -40°C do 50°C.

Charakterystyka:

« Mechaniczny filtr podczerwieni

* Mozliwos¢ pracy w podczerwieni

* Rozdzielczé¢ przetwornika: 2.0 megapiksele

e Czutas¢: od 0.07 Ix/F=1.2 (0 Ix przy wtzonym dwietlaczu IR)

» Wydtuzony czas ekspozycji (DSS)

« Cyfrowa redukcja szumu (DNR)

« Automatyczna korekcja uszkodzonych pikseli (DPC)

» Obiektyw z automatycznie sterowsaogniskows i ostrgcia, zoom x 3, f=3 ~9 mm (F1.2 ~ F2.1)
* Mozliwos¢ 3-osiowej regulacji potaenia modutu kamerowego

« Whudowany éwietlacz podczerwieni - 42 diod LED, zegido 30m

« 1 wefcie i 1 wygcie alarmowe

* Whbudowany webserwer: kompresja i transmisja pszgzwideo i audio w czasie rzeczywistym
« Kompresja H.264 lub M-JPEG

« Maksymalna rozdzielc#é przetwarzania wideo: 1920 x 1080 (Full HD)

* Praca w trybie dwustrumieniowym - misvos¢ definiowania kompresiji, rozdzielcgd, predko-
§ci i jakosci strumieni

* Przesylanie wideo i audio w standardzie RTP/RTSP

« Sprztowa detekcja ruchu

« Dwukierunkowa transmisja audio

* Mozliwosé szerokiego definiowania reakcji systemu na zdaszalarmowe: e-mail z zadzni-
kiem, zapis pliku na

serwer FTP, zapis na kaisD, wyzwolenie wyjcia alarmowego

* Oprogramowanie: NMS (NOVUS MANAGEMENT SYSTEM) edejestracji wideo, podgiiu
.Nazywo”, odtwarzania oraz

zdalnej konfiguracji uradzen wideo IP

* Klasa szczelni: IP 66

* Obudowa o podwiszonej wytrzymaitéci mechanicznej

« Wbudowany wentylator i grzatka

« Zasilanie: 12 VDC/24 VAC/PoE (Power over Ethejnet

Parametry rejestratoréw:

Platforma sprgowa: NMS NVR7

Opis produktu

Platforma sprgowa z zainstalowanym oprogramowaniem NMS.zMwos¢ nagrania do 64 stru-
mieni o0 rozdzielczéci HD, mazliwosé wystania do stacji NMS Client do 150 strumieni nybie
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nazywo lub do 16 strumieni w trybie odtwarzania. Mwos¢ instalacji maksymalnie 6 dyskéw
(tacznie z systemowym, bez DVD)

Charakterystyka produktu

* Rejestracja do 64 strumieni HD

* Obstuga strumieni o rozdzielczd Full HD (1920 x 1080)

* Do 5 dyskoéw wbudowanych adznie do 10 TB przestrzeni na nagrania

* Mozliwos$¢ wspotpracy z zewgtrznymi macierzami dyskowymi

* Mozliwos¢ obstugi do 4 monitorow

« Zainstalowane oprogramowanie NMS

* Wspotpraca ze wszystkimi produktami NOVUS IP

Platforma sprgtowa: NMS KLIENT GFX RACK

Platforma spratowa z zainstalowanym oprogramowowanem NMS. Pragstana do odbierania i
wyswietlania strumieni ze stacji NMS NVR. Migwos¢ odebrania do 96 strumieni, swietlania
do 25 strumieni naywo lub odtwarzania do 16 strumieni z nagraniandodatkovq wydajm kar-
ta graficzra w obudowie RACK

Pozostate elementy systemu CCTV zgodnie ze schematautami.

Jako okablowanie szkieletowe projektuje wiozenia kabla typu UTK 4x2x0,5mm kat. 5e i ppdt
czenie kamer za pomgmedia konwerteréw zgodnie ze schematem.
Nagtasnienie wewntrzne

Dla uzyskania rownomiernego pokryciandekiem sali projektuje sigtosniki sufitowe dla uzy-
skania czytelnego i zrozumialego przekazu mowy.

Aparatura nagknieniowa zasilana jest z sieciagdu przemiennego 230V, 50Hz. System nagto-
snieniowy wykorzystuje do patzen ekranowane przewody sygnhatowe audio, koncentryczne
przewody antenowe oraz nieekranowane przewod§nigowe. Wykaz paiczer pomigdzy urz-
dzeniami, zamieszczony w tabeli, nie uveiylia pokczenia gtdwnego zasilania sieciowego 230 V
AC. Urzadzenia nagtnieniowe naley umiesci¢ w szafie rack.

Przewody giténikowe naley prowadz¢ pod tynkiem lub na tynku po stropackcianach w rur-
kach instalacyjnych mocowanych do padianie rzadziej rico 100 cm lub w korytach kablowych
stosujc mocowania zalecane przez producenta okablowaelanmentow nénych przewodow.
Nalezy zwrocik szczegdbla uwag na zachowanie bezpiecznych odléglopomiedzy instalaci
kablowa nagt@nienia a innymi instalacjami, ktére emiugzerokopasmowe zaktdceniazdjimo-

cy i pola elektromagnetyczne mgmg by przyczyrm wstpienia w gidnikach styszalnych przy-
dzwiekow. Dotyczy to szczegdlnie okablowania mikrofonge® niskim poziomie sygnatu.
Przepcia przez granice stref parowych nalgy uszczelni mas ognioodpora (np. HILTI
CP611A) w taki sposéb, aby zachawadporndé ogniows przegrody.

Zestawienie materiatow:

Typ uradzenia (podane na schemacie) Typ sdlo
Przewdd do ghnikow sufitowych TLgYp OFC 2x 2.5 150 m.
Przewdd uradzenia audio zewitrznego LIYCY 6x0.5 10 m.
Ultra-lekki Modutowy Kufer zbiorczy rack 9U, gtebpEMS 400/9U lub réwnorl kpl.
kos¢ 400mm wazny (450x469x496)

Mikrofon bezprzewodowy TeachIR lub rownowany | 1 kpl.

np. TeachlR, prod. Toa

Cyfrowy Rejestrator przebiegu KONFERENCJI 4038 ecorder lub rownowany |1 kpl.
z CDrom, 1-kanat

Wzmacniacz Mocy class-D, 160W + 160V¥00V |UP 2162 lub rownowany | 1 kpl.
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2we + priorytet, (230V)

Digital EQUALIZER+ FBX GRQ-3122S lub réwng4d kpl.
wazny

Odbiornik mikrofonubezprzewodowego np. Teact| MR88 lub réwnowany 1 kpl.
prod. Toa

Odtwarzacz SD-USB MP3 + Internet Radio, 1U IS 1RdAréwnowany | 1 kpl.
Listwa zasilania 4 gniazda do Rack 19", 2U + z3dBRACK-ZPAS-PZ30F Ilubj1 kpl.
pieczenia réwnowany

Gtosnik sufitowy 10W-100V, SPL 109dB PL81/A lub rownoime | 25 kpl.

6.1 Zalecenia eksploatacyjne

Zawarte w projekcie typy i producenci adzen stuza jedynie okréleniu standardéw wykonania.
Dopuszcza sizastosowanie ugdzen innych producentéw pod warunkiem zachowania wyzoac
nych parametréw technicznych oraz wizualno-fakmvych.

Po zakaczeniu prac instalacyjnych i przed jej uruchomieni@ykonawca powinien dokotana-
stepujacego sprawdzenia i pomiaréw instalaciji:

kontrola zastosowaurzadzer i materiatow,

kontrola wykonywanych patze,

kontrola zainstalowanych krzgwan i wspélnych odcinkéw z innymi instalacjami,

sprawdzenie instalacji ze weglu na zwarcia lub przerwy, ktére mogty zaistnie

sprawdzenie rezystancji obwodow,

sprawdzenie rezystanciyt,

Wszystkie urzadzenia w.w. mana zamienit na urzadzenia o rownowanych parametrach

6 Kontrola, badania i odbiér wyrobow i rob6t budowla nych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pglkontrok robdt, jak@ci materiatow i elementow i musi
zapewné odpowiedni system kontroli oraz mliwos¢ pobierania probek i badania materiatow i
rob6t. Wykonawca dxlzie prowadzit pomiary i badania materiatdw orabaioz czstotliwoscia
gwarantugca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projekto-
wej i specyfikacjach technicznych.

Podczas trwania robot Inspektor Nadzoraldie na bieaco kontrolowat jakéc robét. Kontrole
beda dotyczyly zgodnéci z wymogami norm, certyfikatéw, wytycznymi wykamia i odbioru ro-
b6t oraz dokumentacji technicznej. Zanim instalagdgktryczne zostanprzekazane do odbioru
powinny by poddane badaniom i prdlokreslonym w normach. Proby i pomiary wykonywane w
czasie budowy powinny obejmowaomiar rezystancji izolacji, biegunowe i ciagtosci pofa-
czer. Wykonawca musi zapewhniezlzdne przyrady pomiarowe do wykonywania préb. Na po-
szczegOlnych etapach robét Wykonawca musi przepgtpivaiezlz;dne préby i pomiary dla ko-
lejnych fragmentow instalacji elektrycznej. Wykoreatych czynnéci powinno by odnotowane
w dzienniku budowy. Po wykonaniu instalacji, alegdd podaniem nagsia Wykonawca musi do-
kona ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletobi zgodndci instalacji z projektem,
wiasciwego doboru i montar uradzen oraz braku widocznych uszkodzeCzynndci te powinny
zost& odnotowane w dzienniku budowy.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy
* Zgodnaci wykonania rob6t z dokumentagyrojektows,
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« Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolagjomiaréw skuteczrigi ochrony
przeciwporaeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru

Jesli uzyskano satysfakcjonage wyniki pomiarow, Wykonawca powinien dokénaruchomienia
instalacji i pokazéajej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i ggekacja.
Pomiary i kontrole powinny dotyczy

— ciagtosci polaczen obwodow,

— rezystancji uziomu,

— rezystancji izolacji,

— skutecznéci dziataniasrodkOw ochrony przeciwporaniowej.

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W @adimp,
gdy normy nie obejmugjjakiegokolwiek badania wymaganegoina stosowawytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektadzoru inwestorskiego. Przed praypét-
niem do pomiarow lub badaVykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestegkio rodza-
ju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Powgykonaniu Wykonawca przedstawi inspektoro-
wi nadzoru inwestorskiego wyniki batla

Pomiary instalaciji teletechnicznych:
Pomiar kadego toru transmisyjnego poziomego (miedzianegulimien zawiera:

Resistance rezystancja pary,
Propagation Delay czas propagaciji,
Attenuation tlumienng,

NEXT przestuch,

Naleey wykond pomiary nagzenia ogwietlenia Do pomiaréw naley stosowa luksomierz. W
pomieszczeniach calpowierzchnie wetrza naley podzielt na kwadraty i mierzy natzenie
oswietlenia w punktach pomiarowych, patmych w srodku kadego kwadratu, na wysoka
ptaszczyzny roboczej.

7 Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robét trzeba wykonywav obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powi-
nien by zgodnie z obowaizujacymi zasadami zar6wno na etapie wykonywania, jai zakacze-

niu wykonywania elementu robét stangueégo odebng catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgiayni w kosztorysowaniu.

8 Odbidr robot budowlanych

Po zakaéczeniu budowy Wykonawca jest zobawéany dostarczy Inwestorowi naspujace do-
kumenty:
« Plany i schematy instalacji zmienione na podstaygenkéw roboczych,
« Pisemne uzgodnienia odpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araespotem
projektowym,
e Dziennik budowy i ksizke obmiardw,
« Protokoty odbiorow ogciowych,
« Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie daodoty
Zwigzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,
« Protokoly sprawdzenia, skutecZobdi wydajnaci urzadzeh i instalacji.
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Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentow magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przezestora. Obowvgzkowo w
sktad komisji wchodz

* Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

e Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robét),

e Kierownik robét elektrycznych,

* Przedstawiciele zytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robd6t

Podstaw ptatnaci stanowi komplet wykonanych robét i pomiaréw par@aowych.

10 Dokumenty odniesienia

Jako normy obowizujace naley traktowa& normy przywotane w rozpagdzeniu Ml w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiéadaudynki i ich usytuowanie.

- PN-EN 62305-1:2008 Ochrona odgromowaeg4C4.: Zasady ogéine.

- PN-EN 62305-2:2008 Ochrona odgromowag4c2: Zaradzanie ryzykiem.

- PN-EN 62305-3:2009 Ochrona odgromowae$B: Uszkodzenia fizyczne obiektow i
zagraeniezycia

- PN-EN 62305-4:2009 Ochrona odgromowae$€z: Urzdzenia elektryczne i
elektroniczne w obiektach.

- PN-B-02171:1988 Ocena wptywu drgaa ludzi w budynkach.

- PN-B-02151-02:1987 Akustyka budowlana. Ochrormegthatasem pomieszazes
budynkach. Dopuszczalne waitdopoziomu dwieku w pomieszczeniach.

- PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacjgt w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych.

- PN-EN 12464-1:2008wiatto i oswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy we wirzach. Czsé
1: Miejsca pracy we wgtrzach.

- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiegpicia. Czs¢ 1: Wymagania
podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyknitgé.

- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne ieig napicia. Cz$¢ 4-41: Ochrona
zapewnienia bezpiecéstwa. ochrona przed paeniem elektrycznym.

- PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepneg

- PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecistwa. Ochrona przed qutem przegzeniowym.

- PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego
napkcia przed przégiowymi przepéciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego naficia.

- PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieciastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubakczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieciastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed zaktdceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektbudowlanych.

- PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed olieiniem napicia.

- PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa.Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.
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- PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ochrona
zapewniajca bezpiecaestwo. Dobdrrodkow ochrony w zalaosci od wplywdw
zewretrznych. Wyborrodkéw ochrony przeciwpozaniowej w zalenosci od wplywdw
zewretrznych (w zakresie pkt.481.3.1.1)

- PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieciéstwa. Ochrona przeciwparowa.

- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i mouta
wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogdine

- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

- PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Ohbgialncs¢ pradowa diugotrwata przewodéw.

- PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steiopan

- PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do ochrony przed przegiami.

- PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do odiczania izolacyjnego aEzenia.

- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne ieigk napicia. Czs$¢ 5-54: Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronmreéwody paiczen
ochronnych.

- PN-IEC 60364-5-551:2003 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Niskonapiowe zespoty mdotwaorcze.

- PN-HD 60364-5-559:2010 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. € 5-59:
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego. Inne wypasaie. Sekcja 559: Oprawy i
instalacje éwietleniowe.

- PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpiecste/a.

- PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne nis@iegptcia. Cz$¢ 6: Sprawdzanie.

- PN-HD 60364-7-701:2010 Instalacje elektrycznirigo napécia. Wymagania dotyaze
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszdaanyposaone w wang lub prysznic.

- PN-IEC 60364-7-702:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. baseihywackie i inne.

- PN-HD 60364-7-703:2007 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomiemetia i kabiny zawierage
ogrzewacze sauny.

- PN-HD 60364-7-704:2010 Instalacje elektrycznirigo napécia. Wymagania dotyaze
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacja terenie budowy i rozbiérki.

- PN-IEC 60364-7-705:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgiaelektryczne w gospodarstwach
rolniczych i ogrodniczych.

- PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestiie ograniczone powierzchniami
przewodzcymi.

- PN-IEC 60364-7-714:2003 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgacswietlenia zewrtrznego.

- PN-HD 60364-7-715:2006 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. €& 7-715:
Wymagania dotycice specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgiacswietleniowe o
bardzo niskim nagtiu.

- PN-HD 60364-7-740:2009 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. €& 7-740:
Wymagania dotycice specjalnych instalacji lub lokalizacji. Tymczasoinstalacje
obiektow, uradzex rozrywkowych, i straganow na terenie wesotych baiezek i cyrkow.

- PN-EN 60445:2010 Zasady podstawowe i bezpiestaea przy wspotdziataniu cziowieka z
maszyn, znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja zacisk@rzadzen i zakaiczen
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przewoddw.

- PN-EN 60446:2010 Zasady podstawowe i bezpiestze przy wspotdziataniu cziowieka z
maszyn, znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja przevdadbarwami albo
alfanumerycznymi.

- PN-E-05204:1994 Ochrona przed elektrycnimpstatyczia. Ochrona obiektow, instalacji i
urzadzen. Wymagania.

- PN-E-05010:1991 Zakresy napiowe instalacji w obiektach budowlanych.

- PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenergetyczadipprzemiennego o najgiu

wyzszym od 1 kV.

- PN-E-08501:1988 Unzizenia elektryczne. Tablice i znaki bezpietsteva.

- PN-EN 50160:2002 Parametry napa zasilajcego w publicznych sieciach rozdzielczych
- PN-EN 50310:2007 Stosowanie goen wyréwnawczych i uziemiagych w budynkach z
zainstalowanym spezem informatycznym.

- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianejzobeidowy (kod IP).

- PN-EN 61140:2005 Ochrona przed pamaiem padem elektrycznym. Wspdlne aspekty
instalacji i uradzen.

- PN-IEC 61239:2000 Znakowanie adze elektrycznych danymi znamionowymi
dotyczicymi zasilania elektrycznego. Wymagania bezpigsea.

- PN-EN 1838:2005 Zastosowanigngetlenia. Gwietlenie awaryjne.

- PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnegwietlenia ewakuacyjnego.

- PN-EN 1363-1:2001 Badania odpof$nioogniowej. Czs¢ 1: Wymagania ogodlne.

- PN-EN 50200:2003 Metoda badania patieienkich przewoddw i kabli bez ochrony
specjalnej stosowanych w obwodach zabezpiecyal.

- PN-ISO 7010:2006 Symbole graficzne. Barwy bezméestwa i znaki bezpiecastwa.
Znaki bezpieczestwa stosowane w miejscach pracy i w obszaragteozndgci

publicznej.

- PN-N-01256-02:1992 Znaki bezpieésénva. Ewakuacja.

- PN-N-01256-5:1998 Znaki bezpiegstwa. Zasady umieszczania znakow bezpigsteea
na drogach ewakuacyjnych i drogach:gmwych.

- PN-EN 81-72:2005 Przepisy bezpietzimva dotycace budowy i instalowaniazaiigow.
Szczegllne zastosowaniandgdw osobowych i towarowych. €& 72: Dzwigi dla stray
pozarnej.

Inne normy

- PN-E-05202:1992 Ochrona przed elektryconpstatyczi. Bezpieczastwo paarowe
i/lub wybuchowe.

- PN-EN 50171:2002 Niezalee systemy zasilania.

- PN-EN 60073:2003 Zasady podstawowe i bezpiestaea przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyn, oznaczanie i identyfikacja. Zasady kodowania \énshedw i elementow
manipulacyjnych.

- PN-E-05003/01:1986 Ochrona odgromowa obiektowobdanych. Wymagania ogolne.
- PN-E-05003/03:1989 Ochrona odgromowa obiektowoldanych. Ochrona obostrzona.
- PN-E-05003/04:1992 Ochrona odgromowa obiektowoladanych. Ochrona specjalna.

- PN-IEC 61024-1:2001 Ochrona odgromowa obiektodadwlanych. Zasady ogéine.

- PN-IEC 61024-1-1:2001 Ochrona odgromowa obiekb&aowlanych. Zasady ogodlne.
Wybér poziomoéw ochrony dla wdzen piorunochronnych.

- PN-IEC 61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiekb&aowlanych. Zasady ogodlne.
Przewodnik B. Projektowanie, moat&onserwacja i sprawdzanie.

- PN-IEC61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym irapmi elektromagnetycznym.
Zasady ogdlne.

- PN-IEC/TS 61312-2:2003 Ochrona przed piorunowgrulsem elektromagnetycznym.
Cze$¢ 2: Ekranowanie obiektéw, paizenia wewatrz obiektéw i uziemienia.

- PN-IEC/TS 61312-3:2004 Ochrona przed piorunowgrulsem elektromagnetycznym.
Czs¢ 3: Wymagania dotyeze uradzer do ograniczania przegi.

- PKN-CEN/TR 13201-1:2007 @vietlenie drog - Cg¢ 1: Wybor klas éwietlenia.
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- PN-EN 13201-2:2007 &ietlenie drog - Cg¢ 2: Wymagania wietleniowe.
- PN-EN 13201-3:2007 &ietlenie drdg - Cg¢ 3: Obliczenia éwietleniowe.
- PN-EN 13201-4:2007 &ietlenie drog - Cg¢ 4: Metody pomiaréw parametréw

oswietlenia.

- PN-EN 12464-2:2008wiatlo i oéwietlenie - Gwietlenie miejsc pracy - G 2: Miejsca pracy

na zewimatrz



